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Преимущества волоконно-оптических систем связи:

• Невосприимчивость к электромагнитным помехам (ЭМП)
• Отсутствие риска «короткого» замыкания или замыкания на 

землю
• Безопасность работы в окружении горючих веществ (топлива)
• Безопасность, связанная с радиоперехватом или 

подслушиванием
• Малые потери при передаче
• Большая пропускная способность 
• Малые размеры и вес
• Малая стоимость, использование доступных материалов



Целью работы было изучить теорию 
связанных волноводов.

Для достижения этой цели были 
решены следующие задачи:

• Изучен вывод уравнений, из которых 
находится коэффициент 
взаимодействия. 

• Выполнен расчет коэффициента 
взаимодействия для ТЕ-мод и основной 
моды HE11.



Поперечное сечение сердцевин оптических

волокон, расположенных на расстоянии D друг от 
друга.
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где 1  и 2  − постоянные распространения  

волн в первом и втором волноводах. 



Система уравнений для A(z) и B(z)
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. Зависимость мощности от нормированной длины



Зависимость мощности от нормированной длины
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ТЕ-моды



НЕ11 -моды



ЗАКЛЮЧЕНИЕ

В ходе работы:

1. Изучена теория связанных волноводов. 
2. Изучен вывод уравнений, из которых находится 

коэффициент взаимодействия волноводов.
3. Выполнены расчеты коэффициента 

взаимодействия для ТЕ-мод и основной моды HE11.


